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1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s3 wymagania dotyczace robot zwigzanych z
zapewnieniem ciggtosci komunikacji na istniejacych trasach komunikacyjnych i
zabezpieczeniem cigglo$ci przeptywu na potokach potozonych w obrgbie prowadzenia
robot przy budowie, remoncie 1 modernizacji obiektow mostowych na czas prowadzenia
tych robot dla zadania pn.:

Naprawa uszkodzen obiektu mostowego nad ciekiem wodnym ,,Mierzawa" w
miejscowosci Wierzbica w km 22+215 drogi powiatowej nr K1198

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot mostowych.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktoérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z
zapewnieniem cigglosci komunikacji na istniejgcych trasach komunikacyjnych oraz
zabezpieczeniem cigglo$ci przeptywu na potokach polozonych w obrebie prowadzenia
robot przy budowie, remoncie i modernizacji obiektow mostowych na czas prowadzenia
tych robot.

Przez ,trasy komunikacyjne” rozumie sig:

droge pod budowanym obiektem mostowym
— droge, w ciggu ktorej buduje si¢ obiekt

linie kolejowa pod budowanym obiektem mostowym

kanat zeglugowy pod budowanym obiektem

Przez ,ciaglo§¢ komunikacji” rozumie si¢ wszelkie roboty 1 dziatania
organizacyjne, ktére maja za zadanie zachowanie cigglosci ruchu na przylegtych do
budowanego obiektu trasach komunikacyjnych przez caty okres budowy danego obiektu
mostowego.

Przez ,ciaglo$¢ przeptywu” rozumie si¢ wszelkie roboty 1 dziatania
organizacyjne, ktore maja za zadanie zabezpieczenie cigglosci przepltywu na przylegtych
do budowanego obiektu odcinkach potoku przez caty okres budowy danego obiektu
mostowego.

Niniejsza Specyfikacja nie obejmuje nastgpujacych robot zwigzanych z
zabezpieczeniem ciaglo$ci komunikacji lub przeptywu na potokach w trakcie realizacji
kontraktu, ujetych w odrebnych Specytikacjach:

— tymczasowe stalowe Scianki szczelne kotwione zabezpieczajagce wykopy
fundamentowe 1 rozkopy przy przylegtych czynnych drogach (ujgte w
Specyfikacji M.11.04.02)

— tymczasowe objazdy na istniejacych drogach (ujete w czeSci drogowej
niniejszego Kontraktu)
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— dziatania zwigzane z zachowaniem ciggtosci odwodnienia na istniejgcych drogach
(ujete w czesci drogowej niniejszego Kontraktu)
1.4. Okreslenie podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z
obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w Specyfikacji
DMU.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z Rysunkami, Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji DMU.00.00.00 ,,Wymagania
Ogoblne”.

2. Materialy

Materialy niezbedne dla wykonania robot objetych zakresem niniejszej
Specyfikacji dobiera Wykonawca w projektach zabezpieczenia cigglosci ruchu lub w
projektach zabezpieczenia cigglosci przeptywu.

3. Sprzet

Sprzet niezbedny dla wykonania robdt objetych zakresem niniejszej Specyfikacji
dobiera Wykonawca w projektach zabezpieczenia cigglosci ruchu lub w projektach
zabezpieczenia cigglosci przeptywu.

4. Transport

Transport materiatéw, urzadzen i sprz¢tu dowolnymi $rodkami transportowymi
zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Opracowania projektowe

Wykonawca zobowigzany jest we wilasnym zakresie 1 na koszt wilasny do
sporzadzenia, dla kazdego obiektu mostowego, dla ktdrego zachodzi potrzeba zachowania
ciggtosci komunikacji lub cigglosci przeplywu na potoku w trakcie prowadzenia robot,
wszelkich niezbednych opracowan projektowych wg zakresu podanego w pkt. 1.3.
niniejszej Specyfikacji.

Opracowania projektowe dostosowane winny by¢ do przepisoOw wymienionych w
pkt. 8 niniejszej Specyfikacji

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy réwniez uzyskanie wszelkich niezbednych
uzgodnien dla tych projektow.

Projekty podlegaja akceptacji Inzyniera.

Minimalne zakresy projektow organizacji ruchu podane sg w dalszej czgsci
niniejszego punktu Specyfikacji.

5.2 Warunki techniczne wykonania

Wszystkie projekty wymienione w pkt. 5.1. niniejszej Specyfikacji musza

zawiera¢ warunki techniczne wykonania, ktoére zawiera¢ beda:

— dobdr odpowiednich materiatow dla przewidzianych robdt wraz z podaniem dla
nich wymaganych parametrow jako$ciowych, warunkéw ich stosowania, zakresu i
sposobu kontroli jako$ci oraz zasad ich odbioru
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— dobdr sprzgtu
— normy i przepisy dotyczace materiatdéw i sposobu prowadzenia robot.

Powyzsze warunki po uzyskaniu akceptacji przez Inzyniera stanowi¢ beda
podstawe wykonania robot, kontroli ich jakosci oraz odbiorow.

6. Kontrola jakoS$ci robét
Wedtug pkt. 5.2. niniejszej Specyfikacji

7. Obmiar robot

Roboty objete niniejsza ST podlegaja rozliczeniu ryczattowemu obejmujacemu
wykonanie wszystkich robot sktadowych okreslonych w p 1.3 niniejszej ST.

8. Odbior robot
Odbior poszczegdlnych robdt sktadowych na podstawie:

— stwierdzenia zgodnos$ci zakresu robodt z okreslonym w projektach wymienionych
w pkt. 5.1. niniejszej Specyfikacji,

— kontroli jakosci wg zasad podanych w pkt. 5.2 i 6 niniejszej Specyfikacji.

8. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ kwotg ryczattowa za wykonany i odebrany zakres robdt zgodny z
zaakceptowanym przez Inwestora odpowiednim projektem zapewnienia ciggtosci ruchu. w
kwocie ryczattowej mieszczg si¢: sporzadzenie projektow zapewnienia cigglosci ruchu wg
pkt. 5.1 1 5.2 niniejszej ST wraz z uzyskaniem niezbednych uzgodnien, koszty materiatow
niezb¢dnych do wykonania robdt, koszty wykonania robdt w zakresie ustalonym w
projektach zabezpieczenia ciggtosci ruchu, ewentualne koszty dzierzawy pod trasy
tymczasowego dojazdu, utrzymanie objazdéw w stanie uzyteczno$ci przez caty czas
trwania robot na obiekcie, odszkodowania za zakldcenia ruchu na drogach, koszty
rekultywacji terenu pod trasy objazdowe, koszty demontazu zabezpieczen ciaglosci ruchu
(m.in. tymczasowy objazd oraz oznakowanie).

10. Przepisy zwiazane

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewngetrznych 1 Administracji w sprawie znakow 1 sygnatow drogowych z dnia 21
czerwca 1999roku (Dziennik Ustaw nr 58)

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999roku w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dziennik Ustaw RP nr 43)

»Instrukcja o znakach drogowych poziomych” MP, zatacznik do nr 16, poz. 120 z 9
marca 1994 r.

»Instrukcja o znakach drogowych pionowych” MP, zatacznik do nr 16, poz. 120 z 9
marca 1994 r.
System dopuszczenia do stosowania pionowych znakéw drogowych. Opracowanie
Transprojekt - Warszawa, 1994 r. Projekt
Warunki techniczne. Materialy do poziomego znakowania drog. PZD-95. Seria ,,I” -
Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 51. IBDiM Warszawa, 1995 1.

Tymczasowe Warunki Techniczne. Znaki drogowe pionowe: Wymagania techniczne.
TNT-94. Opracowanie Transprojekt Warszawa, 1994. Projekt
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Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych. Zatacznik nr 1 do zarzadzenia nr
16/94 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z dnia 5 pazdziernika 1994r.




